Hace constar que:

Julian Colorado

Participo en el 1ler Taller Anual: Del Gen al Cultivo como PONENTE - con la
presentacion de: Tecnologias y métodos para la fenotipificacion de cultivos agricolas

En constancia de lo anterior, se firma en Santiago de Cali a los siete (07) dias del mes de
diciembre de 20109.

a6

Andrés Jaramillo Botero Luis Eduardo Tobhon
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FENOTIPIFICACION AEREA DE CULTIVOS AGRICOLAS

UAVs para monitoreo agricola
OMICAS: Fenotipificacion

Procesamiento de imagenes aéreas
Segmentacion optima de imagenes para calculo de biomasa: GFKUTS.
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Julian Francisco Edgar
Colorado Calderon Correa
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UAVs en Agricultura de Precision

Growth in Industry Adoption (YoY)

While dozens of industries use drones, the fastest
growing commercial adopters of aerial data come from
the construction, agriculture, and mining industries.

Agrlculture 1 7 1 %

Surveying

Real Estate




UAVs en Agricultura de Precision

DRONE INDUSTRY INSIGHTS

eii.com

v" Crecimiento exponencial en la
ultima década
v UAVs comerciales cada vez
mas econdmicos (~1500 USD)
v" Integran cdmaras, LiDAR y
alto poder de codmputo
AuUn hay restricciones de la
capacidad de carga (~1Kg
’ para los UAVs de bajo costo)
Limites en autonomia de
. . vuelo (~20min segun carga)
% . Autopilotos cada vez mejores,
2% o e pero con falencias en

SOouTH AMERICA $0,5b

—— precision y control de altura.

Sistemas RTK muy costosos.

DRONE MARKET SiZE AND FORECAST 2018-2024

$14.1b USD W’\ CAGR: 20,5%

www.dron:

$43.1b USD

2024

$18,4b

ed | DRONE INDUSTRY INSIGHTS | Hamburg, Germany

© 2019 all righ esery

NORTH AMERICA

- Asia

DRONEIl.com

ource: DRONEIl.com Date: March 12" 2019 DRONE INDUSTRY INSIGHTS




UAVs en Agricultura de Precision

Smart-Farming

Smart Drone
for Surveying and fertilizer
B GPS guided Automatically
Smart Machinery

P guided and controlled
Self-driving Systems

Control , Monitoring
Data processing, collection
from drones and satellites

Smart Farming 4.0
The future of agriculture §

Modelos hiperespectrales

, -
Y ( El futuro Gobierno COLOMBIA
enomica es de todos | de Colombia CIENTIFICA




UAVs en Agricultura de Precision

O =g QO @

Pix4Dfields
Parrot bluegrass system  Sequoia NIR camera

Parrot

PROFESSIONAL



UAVs en Agricultura de Precision

C!I' AGRICULTURE Products uTC Support Insights About Us

Watch Video »

Intelligent Data Analysis
Equipment




Fendmica

PhenoSense Platform

IEscaIa Suelclil

Datos Fenotipo
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Datos del genotipo
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Arquitectura de la planta
3D LiDAR + informacion multiespectral

Estimacion de Patrones de crecimiento
de la planta
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Fendmica - Escala suelo y planta
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* Arquitectura 4D planta (geometria)



Fendmica - Escala suelo y planta

odelos 4D para morfologia de planta
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Modelos 3D (super-resolucion) para analisis foliar

Feature Extraction Upsampling

Light-field PLENOPTIC

n

Hyper resolution 4D plant modeling:
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Fenomica - Escala suelo y planta

Modelos 3D (super-resolucion) para analisis foliar

Calibration
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Multispectral camera ML models

Several wavelengths VI

Plenoptic camera

Light-Field 3D
mapping 4D plant architecture




NIR
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Fenomica - Escala cultivo
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Fenomica - Escala cultivo

K-means plot segmentation
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Fenomica - Escala cultivo

o El futuro Gobierno COLOMBIA
| esdetodos  deColombia CIENTIFICA

Fenomica
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